CURSO

PRESENCIAL

Robotica movil.

Médulo 1.
Introduccion a la robética.

- Historia de |a robotica, tipos de robots
moviles.

Médulo 2.
Socializacion Kit desarrollo.

- Demostraciéon funcionalidad de cada
elemento del kit de desarrollo.

Médulo 3.
Robots moviles con ruedas y
sus configuraciones.

- Robots uniciclo, modelo y simulacion.
- Robots diferenciales, modeloy
simulacion.

- Robots tipo Ackerman, modeloy
simulacion.

- Otros modelos.

Médulo 4.
Sensores y actuadores.

- Motores DC, drivers, sensores de
proximidad, comunicacion Bluetooth. .

Modulos 5.
Estrategias de navegacion basicas:

- Regla de la mano derecha/izquierda.
- Navegacion local (Sin mapa)

- Localizacion y mapeo simultaneo
(SLAM)

- Navegacion con SLAM (Mapa Online)
- Navegacion global (Mapa Offline)

- Técnicas de exploracion.
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Modulo 6.
Simulacion de estrategias de
navegacion basicas:

- Simulacion de regla de la mano
derecha/izquierda.

- Simulacion navegacion local.

- Simulacion SLAM.

- Simulacion navegacion con SLAM.
- Simulacion navegacion global.

Médulo 7.

Introduccion a sistemas
embebidas, programacion
de entradas/salidas digitales
/analogas

- Conceptos basicos de programacion y
de sistemas embebidos.

- Simulacién de Arduino con sensores
en TinkerCAD.

- Simulaciéon de Arduino con actuadores
en TinkerCAD.

Modulo 8.
Implementacion de una
estrategia de navegacion.

- Seleccion de estrategia.

- Programacion de estrategia.

- Simulacion e implementacion de
estrategia.

- Implementacion en robot real.



